Курс №29  «Разработка программ на ассемблере для микроконтроллеров PIC16 (На примере PIC16F877)».

Программа

· Занятие 1. 

· Общие сведения о микроконтроллерах PIC16

· Занятие 2. 

· Тактовый генератор

· Сброс
· Занятие 3. «Организация памяти»

· Организация памяти программ

· Организация памяти данных

· Занятие 4. «Порты ввода-вывода»

· PORTA
· PORTB

· PORTC

· PORTD

· PORTE
· Занятие 5. «Система команд»

· Занятие 6. «Работа с MPLAB IDE»

· Занятие 7. «Основы ассемблера»

· Занятие 8. «Биты конфигурации»

· Занятие 9. Формирование статических логических сигналов на выводах микроконтроллера.

· Занятие 10. Формирование импульсных сигналов.
· Формирование импульса

· Формирование периодического импульсного сигнала

· Формирование апериодического импульсного сигнала

· Занятие 11. Вывод информации на светодиодный индикатор. Статическая индикация.

· Назначение и виды 7-сегментных индикаторов

· Статическая и динамическая индикация

· Создание знакогенератора

· Создание программы, использующей статическую индикацию

· Сборка макета и проверка работоспособности программы

· Занятие 12. Прерывания.

· Источники прерываний

· Используемые регистры

· Сохранение и восстановление контекста

· Занятие 13. Вывод информации на светодиодный индикатор. Динамическая индикация.

· Работа с таймером-счетчиком TMR0

· Особенности

· Работа таймера

· Предделитель

· Прерывание от TMR0
· Чтение и запись в 16-ти разрядном режиме

· Создание программы, использующей динамическую индикацию

· Сборка макета и проверка работоспособности программы

· Занятие 14. «Считывание логических сигналов с выводов микроконтроллера»

· Опрос двоичного датчика

· Ожидание статического сигнала

· Ожидание импульсного сигнала

· Устранение дребезга контактов

· Сборка макета и проверка работоспособности программ

· Занятие 15. «Работа таймеров 1 и 2»

· Таймер TMR1
· Таймер TMR2

· Занятие 16. «Работа с ССР»

· Работа таймера в режиме сравнения

· Работа таймера в режиме захвата

· Работа таймера в режиме ШИМ

· Сборка макетов и проверка работоспособности программ

· Занятие 17. «EEPROM»

· Чтение из EEPROM
· Запись в EEPROM
· Занятие 18. «UART»

· Передача данных

· Прием данных

· Занятие 19. «Работа с Flash памятью программ» 

· Чтение

· Стирание

· Запись

· Занятие 20. «Модуль АЦП» 

· Регистры

· Выбор источника тактирования

· Настройка аналоговых входов

· Занятие 21. «Особенности микроконтроллеров ,WDT, SLEEP»

· Работа модуля LVD
· Сторожевой таймер

· Режим SLEEP
· Аппаратное умножение

· Занятие 22. «Модуль MSSP» 

· Режим SPI
· Режим I2C
· Занятие 23. «Работа с символьным LCD модулем»

Для прохождения практической части курса необходимо иметь:

- Программатор, поддерживающий PIC16F877.

- Электронные элементы:

	Элемент
	Кол

	Микросхемы
	

	PIC16F877/877А
	1

	К555ИД10 (ИД6)
	1

	MAX232 (ILX232N)
	1

	DS1307N
	1

	
	

	Диоды
	

	КД522А
	1

	АЛС318А
	1

	АЛ307
	2

	
	

	Резисторы
	

	100 Ом
	2

	240 … 270 Ом
	10

	15 … 30 кОм
	1

	2 … 6,2 кОм
	1

	4,7 кОм
	2

	2 … 20 кОм подстр.
	1

	
	

	Конденсаторы
	

	Конденсатор 30пФ
	4

	Конденсатор 0,1 мкФ
	5

	
	

	Кварцевые резонаторы
	

	4 МГц
	1

	32 кГц
	1

	
	

	Разъемы, кнопки, панельки
	

	Кнопки (SWT-20-12,5)
	5

	Панелька SCL-40
	1

	Разъем IDC-10М вилка
	1

	Разъем DB-9F розетка
	1

	
	

	Прочее
	

	Макетная плата (№22)
	1

	ЖКИ Модуль русиф.
	1

	
	

	Итого
	46


Вы можете приобрести для обучения следующие товары:

Набор «О29-н3», включающий все необходимые электронные элементы (см. таблицу выше) + программатор-отладчик EM-PIC4 с интерфейсом RS-232. Цена – 135$. 

Набор «О29-н4», включающий все необходимые электронные элементы (см. таблицу выше) + программатор-отладчик «PICkit2» с интерфейсом USB. Цена – 135$. 

Стоимость отправки почтой от 200р.
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